Wyznacz predkos$é i przyspieszenie punktu M dla zadanych mechanizméw w chwili przedstawionej na
ponizszych rysunkach:

Zad. 1 Zad. 2

|OA| = |AB| = 3|BM| =

|AB| = 3|BM| =
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VB =Vp = const Vg =Vp = const

Zad. 3

Zad. 4

Brak poslizgu
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Zad. 5

Brak posllzgu

0)0 = const
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